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! 情況決定制御モデル[Erik Hollnagel, 1993]
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"目標遂行活動の修正指針
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"効果的な目標遂行活動

① 達成目標設計プロセス

② 学習プラン設計プロセス

③ 知識ネットワーク構築プロセス
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瀬田研究室 1131100006 油谷知岐

自己調整スキルの涵養を目指した
プランニング支援環境

$制御モードに基づく助言
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$制御モードの推定
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研究背景
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$達成目標エディタ
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$学習プランエディタ

$知識ネットワークエディタ

$ノード情報編集エリア
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研究背景
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プランニング支援システム
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